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SISTEMAS DE RADIOCOMUNICAGAO E NAVEGAGAO
DESCRICAOQ

11-1. DESCRICAO GERAL (figuras 11-1 € 11-2)

O “Bandeirante” possui os seguintes sistemas de comuni-
cacgdo e de navegacgdo:

1. Sistema de VHF1

. Sistema de VHF2

. Sistema de HF

. Sistema de Interfone
Sisterna de VOR/ILS
Sistema de “Marker Beacon”
Sistemas de ADF1 e ADF2
Radar Meteorologico

S A~

Sistema ATC Transporider (opcional)
Sistema DME (opcional)

. Sistema de Radioaltimetro (opcional)

— s

. Transmissor Localizador de Emergéncia (opcional)

11-2. SISTEMA DE VHF

O sistema de comunicacdo VHF1 € constituido por um
transceptor Collins 618M-2B, localizado no comparti-
mento eletrdnico e comandado pelo painel de controle
Collins 313N-3D, localizado na parte central do painel
de instrumentos.

A antena do VHF1 fica localizada na parte superior da
fuselagem (veja a figura 11-2).

O sistema de comunicagio VHF2 é constituido por um
transceptor Whinner CY-04A-03C, cuja unidade comple-
mentar fica localizada no compartimento de eletronica e
a unidade de comando na parte central do painel
principal.

A antena de VHF2 fica localizada na parte inferior da
fuselagem (veja a figura 11-2).

Para maiores detalhes a respeito do sistema de VHF,
consulte a O.T. 1C95-29 “Manual de Manutengio —
Sistemas de Radiocomunicagdo e de Navegagio”.

11-3. SISTEMA DE HF

0O sistema de comunicagio HF (Sunair ASB-100) é

constituido por um transceptor ¢ uma unidade de
poténcia, localizados no compartimento de eletronica;
por um painel de controle, localizado na parte central do
painel de instrumentos e por uma caixa de sintonia,
localizada imediatamente abaixo da antena. A antena é
constituida de um fio que se estende desde a superficie
superior da fuselagem, na altura da cabine, até o topo do
leme de dire¢do.

O sistema HF permite comunica¢es 4 longa distincia.
Para maiores detalhes a respeito do sistema de HF,
consulte a O.T. 1C95-2.9 “Manual de Manutencdo —
Sistemas de Radiocomunicagdo e de Navegagdo”.

11-4. SISTEMA DE INTERCOMUNICACAO

O 4udic de todos os sistemas é enviado a 2 unidades de
controle de dudio Collins 3874 localizadas no painel
lateral direito e no painel lateral esquerdo, de onde pode
ser selecionado para os fones ou para os alto-falantes.
Estas unidades fornecem também a comunicagdo entre
os pilotos.

Para maiores detalhes a respeito do sistema de interco-
munica¢io, consulte a O.T. 1C95-2-9 “Manual de Manu-
tengdo - Sistemas de Radiocomunicagcdo e de Nave-
gacdo™.

11-6. SISTEMA VOR/ILS

O sisterha VOR/ILS compreende um receptor de
VOR/LOC Collins 51R-7A e um receptor de “Glide
Slope™ Collins 51V-5, localizados no compartimento de
eletronica.

Os receptores dc VOR/LOC e G.S. s3o comandados pelo
painel de controle 313N-3D, localizado na parte central
do painel de instrumentos.

As informagdes de VOR/LOC e G.S. sfio apresentadas no
Indicador de Curso Collins 331A-3G para o piloto e no
Indicador de Desvio AARS5120-G para o co-piloto.

A selegdo da radial para o VOR ¢ feita por meio do
Indicador de Curso Coliins 331A-3G, localizado na parte
central do painel de instrumentos.

As antenas de VOR/LOC ficam localizadas, uma de cada
lado, na parte superior do leme de dire¢do (veja a
figura 11-2).


cbcosta

cbcosta


0.T. 1C95-2-1

SISTEMAS DE RADIOCOMUNICACAO

£ NAVEGACAO

362 13 011

§-49G€ SNIT702
VIONZLOd 3¢
HOQUINIIIWY

AV s

N4y

£-496¢ SNITT02

VIINJ10d 30
HOQWIII SN Y

0KNY 30 IOHLNOD

M 1AMy 3¢ 30HLNCD

ELES — 2061~ NI-SOL9% XION3S | s FHVTINN
-NI- XIONIB SHLWS % -vigE [ SN
— D02GY, VY W0 002 WOOV38 UIHSYN snmop 20 61N~ S019¢ XIONZ® e |svoo +
- ~
VINGU3Y el-d6ee Ve \
»-928¢ 77N ; \ oaret
SNITT02 wol puzc\_ ! \w !
3 NITI0D
Wy W ~ W s s
u 20-40A 0 0 xmoﬁ_oz_ -
OIAS30 30 JION)  TYNOIS3NIC OIS Soqu_r_oou 0s¥ND (30 | oM
] OXLINILTV
1 ]
I |
[P A e ———t |
1 FJ (O1-Nd TV¥IHO1 D
T JOvI7IA3AUN 30 WNILSIS
. 1 ; A
v el
[ t ! )
P 4
l | A .
BIE2 -YND 8062-wND | WNO12d0 OF- NELE
XION36 XIaN3E | | [OFN3S BYNNS ! SNITI0D
L-dav 2-40v ! ™ to06-MOL | AYN/L-JHA .
F108LNGD 2704LNOD | __ FWHLNOD ,, SNITI0D “ 3104LNOD 2eahn
30 13N -
30713NIva 30 13ANIve __ 1 34 I3NIve |HIANOISIVHL vd | HOLAZISNYML
P R S
! :
[ L _lL
| | 1
T L
1 : 9
1 !
L g N
— - !
2215 sNIT00 WweL- v We s -vi0 S-AIS e— R 0101w HIYNNS] 0001-34 | gz-nai
NodvIE Xian3g XIoN38 $NITT00 “ OpTW0 _ VIINILOJ 3T uwnng 31pE SNITI00 Ve snm0a)
YIRYYW L-4a¢ g.dav 34078 34118 J07/40A SN0 “BiANdnY A oAN3s 39 onsza | G
HOLIZIIY WOLEFIIY 014333y 0143234 014303  40Ld308NYY, _ FAvaINN HOLIIIFNVHL “21d17dnY THIATINY “ HOLJINSNYH,
R . _
i T T e
|
1 T ¥-dL€ SNITI0D
2128 SN0 I 34078 34110 YNILNY
NOOVEE MaHHVH YNTINY |
L-084-Yd XKINIE 1-2€L vd1 XIQN3E8 2.-HLE SNITT0D SYNOIDH0 _ —
2-40% d0OO] UNZLNY 1- 40¥ 4007 VNILNV 2-4HA YNILNY e, i |
INQ UNILNY - _
. okttt b
.ml. T T i
LA |
| \rll PR NS W
e -z 82
= HIANOLSNYEL
——— WNILNY
ﬂ B8 NOS3W 1384V !
0l-ND YITNNS

VINOLNIS 30 vXIv]

V- 40V ASNIS UNBLNY

1-84€8 SNITI0D
2071/H0A VNILNY

Z-HLiE SNITT0D
L-4HA YNILNY

INYHY YNIINY

OL-0Z-€0000 -8W3 N/g v14ng 3SNIS WNILNY (%)

905085 - N
¥OH HYOTH BODVIAvEE

| - OBOCAS -1

vad HoQvy

WYN2LNY

ODINQUETTI OLNIWILHWHEWOD

3N 18YD

SPNILINY

Figura 11-1. Diagrama de Bloco
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. ANTENA ADF2 “LOOP" £ “SENSE"” {AVIOES 110.001 A 110.050}
. ANTENA ADF1 ""LOOP" E “SENSE" {AVIOES 110.001 A 110.050)

. ANTENA ADF1 “SENSE" (AVIOES 110.051 E SEGUINTES)
. ANTENA ADF2 “SENSE" (A\HOES 110.051 E SEGUINTES)

110 2117

Figura 11-2. Localizagdo das Antenas

A antena de “Glide Slope™ fica localizada abaixo da
antena do radar, dentro do radome.

Para maiores detalhes a respeito do sistema VORJILS,
consulte 0 “Manual de Manutengdo — Sistemas de Ra-
diocomunicagdo e de Navegacao™.

11-6. SISTEMA DE “MARKER BEACON"'

O sistema de “Marker Beacon™ compfe-se de um
receptor Collins 51Z-6 localizado no compartimento de
eletrdnica ¢ de uma antena localizada na parte inferior
dianteira da fuselagem.

As informagOes de “Marker Beacon” sdo apresentadas
em 3 limpadas no painel principal.

Para maiores detalhes a respeito do sistema de “Marker
Beacon”, consulte o “Manual de Manutengdo - Siste-
mas de Radiocomunicagdo e de Navegagio™.

11-7. SISTEMA DE ADF

Os sistemas independentes de ADF1 ¢ ADF2 compreen-

dem 2 receptores de ADF Bendix DFA-73A1 localizados
no compartimento de eletrdnica e comandados por 2
painéis de controle localizados no painel de instru-
mentos. As informagGes sdo apresentadas por 2 pontei-
ros de 2 RMI’s, no painel de instrumentos, um a
esquerda, para o piloto e outro 4 direita, para o
co-piloto.

Em algumas versGes existem antenas “LOOP/SENSE”
instaladas em uma s6 unidade, porém separadas e posi-
cionadas embaixo da fuselagem.

Em outras versGes existe separacio de instalacdo, com
as “SENSE” na barbatana dorsal ¢ as “LOOP” embaixo
da fuselagem, conforme figura 11-2.

11-8. RADAR METEOROLOGICO

O sistema Radar RCA AVQ47 é composto pela antena,
no nariz do avido, protegida pelo radome, pelo trans-
ceptor localizado no compartimento de eletronica e pelo
painel de controle/indicador localizado no painel de
instrumentos.
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Para maiores detalhes a respeitc do radar meteorolégico,
consulte a O.T. 1€95-29 “Manual de Manutencio —
Sisternas de Radiocomunicagfio e de Navegacdo™.

11-9. SISTEMA ATC
(Opcional)

TRANSPONDER

O sistema ATC (Air Tiaffic Control) Transponder
TDR 90 é parte integrante do sistema de controle de
trifego aéreo e destina-se a fornecer a identificacdio do
avido para os controles de trafego. O sistema do avido ¢
interrogado por pulsos de radar enviados pela estagdo de
terra aos quais responde automaticamente com outra
série de pulsos codificados que a identificam.

O sistema consta de um transceptor Collins TSG-C74C,
de um painel de controle Collins 613L-3, instalado no
painel rddio e de uma antena Collins 237Z-1, instalada
na face central anterior da fuselagem.

Para maiores detalhes a respeito do sistema ATC
Transponder, consulte a O.T. 1C95-29 “Manual de
Manutengio - Sistemas de Radiocomunicagdo e de
Navegagdo™.

11-10. SISTEMA DME {Opcional}

O sistema DME 40 (Distance Measuring Equipment) é
controlado pelo painel NAV/COMM e funciona junto
com ¢ VOR.

O DME tem por finalidade fornecer ao piloto informa-
¢es de distdncia e velocidade em relagfo ao solo e o
tempo que falta para chegar a uma determinada estagfo.
O sistema compde-se de um interrogador-receptor
Collins DME 40, localizade no compartimento de ele-
ironica; de uma antena Collins 237Z-1, localizada na
parte inferior da fuselagem e de um indicador
Collins 339F-12, localizado ne painel esquerdo de
instrumentos.

114

O.T. 1C95-2-1

Para maiores detalhes a respeito do sistema DME,
consulte a O.T. 1C95-2-9 “Manual de Manutengdo —
Sistemas de Radiocomunica¢io e de Navegacdo™.

11-11. SISTEMA DE RADIOALTIMETRO

(Opcional)

O sistema de radicaltimetro Collins ALT-50 fornece
informagGes precisas de altitude durante a fase critica de
aproximagdo para pouso.

O sistema consiste de um transceptor de radioaltimetro
Collins 860F-2, localizado no compartimento de ele-
tronica; de um indicador de radioaltimetro
Collins 339H4, localizado no painel de instrumentos e
de duas antenas Collins 437X-1, localizadas na parte
inferior da fuselagem, proximas 4 raiz da asa esquerda.
Para maiores detalhes a respeito do sistema de radioalt{-
metiro, consulte a O.T. 1C95-2-9 “Manual de Manu-
tengdo — Sistemas de Radiocomunicagdo e de Nave-
gacdo”.

11-12. TRANSMISSOR LOCALIZADOR DE
EMERGENCIA (Opcional)

O transmissor localizador de emergénecia (ELT
Emergency Locator Transmitter) Garret RESCU/88
destina-se, em situacio de emergéncia (acidente), a
fornecer um sinal orientador de rédio para auxilio a
busca e salvamento.

Q sistema é consiituido de um transmissor, instalado na
secdo do cone de canda da fuselagem e de uma antena
instalada na barbatana dorsal.

Para maiores detalhes a respeito do transmissor locali-
zador de emergéncia, consulte a O.T. 1C95-2-9 “Manual
de Manutengdo — Sistemas de Radiocomunicacdo e de
Navegagao”.
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